
Exercice 07 du TD C09 



Système A – question 1

Pour des pulsations 𝜔 ≪ 𝜔𝐶 , le système est 

passeur car le gain est nul: 𝑮𝒅𝑩 = 𝟎 𝒅𝑩

Pour des pulsations 𝜔 ≫ 𝜔𝐶 , le système est 

atténuateur car le gain est négatif : 𝑮𝒅𝑩 < 𝟎

Le système est donc un filtre passe-bas



Système A – question 2

𝐺𝑚𝑎𝑥,𝑑𝐵 − 3

𝜔𝐶 = 40 𝑟𝑎𝑑/𝑠



Système A – question 3

La bande passante est [0 𝑟𝑎𝑑/𝑠;  40 𝑟𝑎𝑑/𝑠] et la largeur de bande passante est donc:

Δ𝜔 = 40 𝑟𝑎𝑑/𝑠



Système A – question 4

𝐺𝑚𝑎𝑥,𝑑𝐵 − 3

𝜔𝐶 = 40 𝑟𝑎𝑑/𝑠



Système A – question 5

𝐺𝑚𝑎𝑥,𝑑𝐵 − 3

𝜔𝐶 = 40 𝑟𝑎𝑑/𝑠

−20 𝑑𝐵

𝑢𝑛𝑒 𝑑é𝑐𝑎𝑑𝑒



Système A – question 5

A basses fréquences, la pente de l’asymptote est de 𝟎 𝒅𝑩/𝒅é𝒄𝒂𝒅𝒆 

A hautes fréquences, la pente de l’asymptote est de −𝟐𝟎 𝒅𝑩/𝒅é𝒄𝒂𝒅𝒆 



Système A – question 6

𝐺𝑚𝑎𝑥,𝑑𝐵 − 3

𝜔𝐶 = 40 𝑟𝑎𝑑/𝑠

−20 𝑑𝐵

𝑢𝑛𝑒 𝑑é𝑐𝑎𝑑𝑒

𝑢𝑛𝑒 𝑜𝑐𝑡𝑎𝑣𝑒

−6 𝑑𝐵



Système A – question 6

A hautes fréquences, la pente de l’asymptote est de −𝟔 𝒅𝑩/𝒐𝒄𝒕𝒂𝒗𝒆



Système A – question 7



Système A – question 8

Le système est un passe-bas et à hautes fréquences, la pente de l’asymptote est de 

− 𝟐𝟎 𝒅𝑩/𝒅é𝒄𝒂𝒅𝒆: 

𝑛 =
−𝟐𝟎

−𝟐𝟎
= 1

Le système est donc d’ordre 1. 

Le système est un passe-bas et à hautes fréquences, la pente de l’asymptote est de 

− 𝟔 𝒅𝑩/𝒐𝒄𝒕𝒂𝒗𝒆: 

𝑛 =
−𝟔

−6
= 1

Le système est donc d’ordre 1. 

OU



Système A – question 9 et 10

9. Le système est un passe- bas :

𝑮𝟎,𝒅𝑩 = 𝟎 𝒅𝑩

10. On calcule: 

𝑇0 = 10
𝐺0,𝑑𝐵

20 = 10
0

20 = 𝟏

𝑇0 est l’amplification statique



Système B – question 1

Pour des pulsations 𝜔 ≪ 𝜔𝐶 , le système est 

atténuateur car le gain est positif:

 𝑮𝒅𝑩 < 𝟎 𝒅𝑩

Pour des pulsations 𝜔 ≫ 𝜔𝐶 , le système est 

attenuateur car le gain est négatif : 𝑮𝒅𝑩 < 𝟎

Le système est donc un filtre passe-bande



Système B – question 2

𝐺𝑚𝑎𝑥,𝑑𝐵 − 3

𝑓𝐶,𝑚𝑎𝑥 = 2000 𝐻𝑧𝑓𝐶,𝑚𝑖𝑛 = 500 𝐻𝑧



Système B – question 3

La bande passante est [500 𝐻𝑧; 2000 𝐻𝑧] et la largeur de bande passante est donc:

Δ𝑓 = 2000 − 500 = 1500 𝐻𝑧



Système B – question 4



Système B – question 5

−20 𝑑𝐵

𝑢𝑛𝑒 𝑑é𝑐𝑎𝑑𝑒

20 𝑑𝐵

𝑢𝑛𝑒 𝑑é𝑐𝑎𝑑𝑒



Système B – question 5

A basses fréquences, la pente de l’asymptote est de 𝟐𝟎 𝒅𝑩/𝒅é𝒄𝒂𝒅𝒆 

A hautes fréquences, la pente de l’asymptote est de −𝟐𝟎 𝒅𝑩/𝒅é𝒄𝒂𝒅𝒆 



Système B – question 6

−20 𝑑𝐵

𝑢𝑛𝑒 𝑑é𝑐𝑎𝑑𝑒

20 𝑑𝐵

𝑢𝑛𝑒 𝑑é𝑐𝑎𝑑𝑒

6 𝑑𝐵

𝑢𝑛𝑒 𝑜𝑐𝑡𝑎𝑣𝑒

𝑢𝑛𝑒 𝑜𝑐𝑡𝑎𝑣𝑒

−6 𝑑𝐵



Système B – question 6

A basses fréquences, la pente de l’asymptote est de 𝟔 𝒅𝑩/𝒐𝒄𝒕𝒂𝒗𝒆

A hautes fréquences, la pente de l’asymptote est de −𝟔 𝒅𝑩/𝒐𝒄𝒕𝒂𝒗𝒆



Système B – question 7



Système B – question 8

Le système est un passe-bande et à basses fréquences, la pente de l’asymptote est de 

𝟐𝟎 𝒅𝑩/𝒅é𝒄𝒂𝒅𝒆: 

𝑛 =
𝟐𝟎

𝟏𝟎
= 2

Le système est donc d’ordre 2. 

Le système est un passe-bande et à basses fréquences, la pente de l’asymptote est de 

𝟔 𝒅𝑩/𝒐𝒄𝒕𝒂𝒗𝒆: 

𝑛 =
𝟔

𝟑
= 2

Le système est donc d’ordre 2. 

OU



Système B – question 9 et 10

9. Le système est un passe - bande :

𝑮𝟎,𝒅𝑩 = 𝟐𝟎 𝒅𝑩

10. On calcule: 

𝑇0 = 10
𝐺0,𝑑𝐵

20 = 10
20
20 = 𝟏𝟎

𝑇0 est l’amplification dans la bande passante



Système B – question 11

Pour un passe-bande d’ordre 2, on a :

𝑄 =
𝑓0

𝛥𝑓



Système B – question 11

−20 𝑑𝐵

𝑢𝑛𝑒 𝑑é𝑐𝑎𝑑𝑒

20 𝑑𝐵

𝑢𝑛𝑒 𝑑é𝑐𝑎𝑑𝑒

6 𝑑𝐵

𝑢𝑛𝑒 𝑜𝑐𝑡𝑎𝑣𝑒

𝑢𝑛𝑒 𝑜𝑐𝑡𝑎𝑣𝑒

−6 𝑑𝐵

𝑓0



Système B – question 11

Pour un passe-bande d’ordre 2, on a :

𝑄 =
𝑓0

𝛥𝑓

𝑄 =
1000

1500
= 0,667



Système C – question 1

Pour des pulsations 𝜔 ≪ 𝜔𝐶 , le système est très 

atténuateur car le gain est négatif : 𝑮𝒅𝑩 < 𝟎

Pour des pulsations 𝜔 ≫ 𝜔𝐶 , le système est 

atténuateur car le gain est négatif : 𝑮𝒅𝑩 < 𝟎

Le système est donc un filtre passe-haut



Système C – question 2

𝐺𝑚𝑎𝑥,𝑑𝐵 − 3

𝑓𝐶 = 3000 𝐻𝑧



Système C – question 3

La bande passante est 3000 𝐻𝑧 ; +∞  et la largeur de bande passante n’est donc pas 

définie.



Système C – question 4



Système C – question 5

+40 𝑑𝐵

𝑢𝑛𝑒 𝑑é𝑐𝑎𝑑𝑒



Système C – question 5

A basses fréquences, la pente de l’asymptote est de 𝟒𝟎 𝒅𝑩/𝒅é𝒄𝒂𝒅𝒆 

A hautes fréquences, la pente de l’asymptote est de 𝟎 𝒅𝑩/𝒅é𝒄𝒂𝒅𝒆 



Système C – question 6

+40 𝑑𝐵

𝑢𝑛𝑒 𝑑é𝑐𝑎𝑑𝑒

12 𝑑𝐵

𝑢𝑛𝑒 𝑜𝑐𝑡𝑎𝑣𝑒



Système C – question 6

A basses fréquences, la pente de l’asymptote est de 𝟏𝟐 𝒅𝑩/𝒐𝒄𝒕𝒂𝒗𝒆

A hautes fréquences, la pente de l’asymptote est de 𝟎 𝒅𝑩/𝒐𝒄𝒕𝒂𝒗𝒆



Système C – question 7



Système C – question 8

Le système est un passe-haut et à basses fréquences, la pente de l’asymptote est de 

𝟒𝟎 𝒅𝑩/𝒅é𝒄𝒂𝒅𝒆: 

𝑛 =
𝟒𝟎

𝟐𝟎
= 2

Le système est donc d’ordre 2. 

Le système est un passe-haut et à basses fréquences, la pente de l’asymptote est de 

𝟏𝟐 𝒅𝑩/𝒐𝒄𝒕𝒂𝒗𝒆: 

𝑛 =
𝟏𝟐

6
= 2

Le système est donc d’ordre 2. 

OU



Système C – question 9 et 10

9. Le système est un passe- haut :

𝑮𝟎,𝒅𝑩 = −𝟐 𝒅𝑩

10. On calcule: 

𝑇0 = 10
𝐺0,𝑑𝐵

20 = 10
−2
20 = 𝟎, 𝟕𝟗𝟒

𝑇0 est l’amplification à hautes fréquences



Système C – question 11

𝐺𝑚𝑎𝑥,𝑑𝐵 − 3

𝑓𝐶 = 3000 𝐻𝑧

𝑓0 = 3000 𝐻𝑧



Système C – question 11

On observe que pour ce système passe-haut,  𝑓𝐶 = 𝑓0 .

Donc le facteur de qualité de ce système est  𝑄 = 0,707
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